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8.1. Descenso por gradiente, SGD . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 67

8.1.1. Algoritmo de Robbins-Monro . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 67
8.1.2. SGD con Momento . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 68

8.2. Cálculo de gradiente por propagación hacia atrás . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 68
8.2.1. Definiciones y Notaciones . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 68
8.2.2. Propagación hacia adelante . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 68
8.2.3. Propagación hacia atrás . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 69
8.2.4. Ejemplo Concreto . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 70
8.2.5. Actualización de Pesos y Sesgos . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 70

9. Algunos conceptos básicos de teoŕıa de la medida 71
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